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- autonox Robotics:

autonox Robotermechaniken sind steuerungsun-
abhangig. Das heil3t, Sie kdnnen mit jeder geeigne-
ten Steuerung angetrieben werden. Die Mechani-
ken werden mit den passenden Adaptern fur die
gewlnschten Servomotoren ausgeliefert.

Sie kdnnen zwischen Hygienic Design- und
Standard-Robotern wahlen.

Wir bieten Ihnen eine maximale Auswahl an Robo-
terstrukturen, Freiheitsgraden, Traglasten, Arbeits-
bereichen und Optionen.

Die Entwicklung, Konstruktion und Fertigung erfolgt

ganzheitlich in unserem Unternehmen. Diese E E \
Tatsache sichert unseren Anspruch auf hochste ,C,Ode'ﬁ
Produktqualitat "Made in Germany". QR g v
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Steuerungsunabhangigkeit

m Der gesamte Automatisierungsprozess kann
auf nur einer Steuerungsplattform realisiert
werden: Die gleiche Programmierumgebung
fUr Roboter und alle anderen Maschinenkom-
ponenten.

m Keine spezialisierten Roboter-Programmierer

m Keine Schnittstellen-Probleme zwischen
verschiedenen Steuerungen

m Finheitliche Hardware in der gesamten
Maschine (Motoren, Umrichter, ...)

m Verringerte Lagerhaltungskosten
m Vereinfachter Service
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Steuerungspartner
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Nenntraglasten

0,5 X X

1 X

3 X X X
6 X X

8 X
12 X X

15 X

16 X
20 X X
30 X
40 X

45 X
50 X

60 X
80 X

150 X

350 X
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or Stelfig-

Arbeitsbereich autonox RO

* 350 kg *
Breite: 200 - 1500 mm Durchmesser: 200 - 2000 mm
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articc KNICKARM-Mechaniken (serielle Kinematiken) zeichnen sich durch
ihren grol3en Arbeitsbereich, ihre Freiheitsgrade und Flexibilitat aus.

articc
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Anzahl Freiheitsgrade | Freiheitsgrade

- translatorlsch rotator|5ch DELTA

DuoPod RV2/RVS2/RVSD2 |2 A1*

Achsen / Freiheitsgrade

3 DuoPod RV3/RVS3/RVSD3 |2 1
3 DELTA RL3 3 0
4 DuoPod RV4 / RVS4 2 2
4 DELTA RL4/RLE4/RLZ4 |3 1
5 DELTA RL5 3 2
6 articc articcé 3

DELTA- und DuoPod-Mechaniken (Parallelkine-
matiken) zeichnen sich durch geringe, bewegte
Eigenmassen und ortsfeste* Antriebe aus (keine
bewegten Kabel).

autonox
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Werkzeugflansch 'T' / Werkzeugwelle 'TS'

Zur Greifermanipulation (z.B. Offnen, SchlieRen, Spreizen) sind viele autonox Robotermechaniken mit einem
zusatzlichen Werkzeugflansch T bzw. einer zusatzlichen Werkzeugwelle TS erhaltlich.

Werkzeug-Befestigung

Werkzeug-Betatigung 'TS'

3x Werkzeug-Betatigung 'T'

Bsp.:RV2-T3-.. Bsp.:RL4 - TS1 - ...
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Werkzeug-Medienversorgung Werkzeug-Medienversorgung
innen aul3en

... Druckluft

... Vakuum

... elektrische Leitung
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Integriertes Werkzeugwechselsystem 'ATS'

m Schnelles und einfaches Wechseln von Werkzeugen
und Greifern.

m Bis zu 10facher Medientbertragung im Werkzeugwech-
selsystem (Pneumatik / Vakuum / Elektrik)

®m Zur Nachbearbeitung vorbereiteter Wechseladapter ()
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DuoPod-Robotermechanik 'RVS' und 'RVSD'

m Schlanke Bauweise (RVS)

®m Hohe Leistung

m Vielfaltige Einsatzmoglichkeiten

m Anzahl Freiheitsgrade (Achsen): 2 bis 4
m Viele Opionen (z.B. T-Welle(n))

RVS
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DELTA-Robotermechanik 'RLE' (fUr enge Anordnung der Roboter)

m Mit der Moglichkeit einer engen Anordnung der Roboter
aufgrund asymmetrischer Positionierung der Motoren
und spezieller Getriebe-Anordnung.

m Hohe Kippsteifigkeit des Werkzeugtragers
(die 120° Anordnung zwischen den Oberarmen bleibt
erhalten)

®m Hohe Leistung
m Gleichbleibender Abstand zwischen Robotern
m Mehrfache Uberlappung der Arbeitsbereiche

Werkzeugtrager
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'RLE' Anordnung

Arbeitsbereich

Gleiche Abstande
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DELTA-Robotermechanik 'RLZ'

®m Nahezu verdoppelter z-Hub im Vergleich zu Standard
DELTA Robotern gleicher GrofRe

m |deal zum Verpacken in tiefe Behaltnisse

m Robuste Bauweise bleibt erhalten

)
\]\je\*meuhe\t '

% RObO{\CS

autoﬂo

Kiste (Storkontur)
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Standard DELTA Robotermechanik DELTA Robotermechanik 'RLZ'

Arbeitsbereich

+100%,
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KNICKARM-Robotermechanik 'articc’

m Erhaltlich mit 3 bis 6 Achsen

m Traglasten von 3 kg bis 150 kg

m 15 Varianten sind derzeit geplant

m Verschiedene Arbeitsbereiche und Optionen

m KNICKARM-Robotermechaniken fur jede Steuerung

BECKHOFF ~ rexroth  sciziznm

A Bosch Company Automation by innovation

@ Rockwell ° SERVOTRONIX SEw SIEMENS

Aultomation always in motion™ EURODRIVE
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Ubersicht articc-Baureihe
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* coming soon
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Konsequentes Hygienic Design:
B Begrenzte Oberflachen-Temperatur im Bereich der Antriebe

m Keine Materialbeschichtungen
m Keine Fugen, Ecken oder Spalten
[

Mit den Ublichen Verfahren (Hochdruckreiniger bis 28 bar)
und Chemikalien reinigbar.

m Ausschliel3lich zugelassene Materialien
B |ntegrierte Werkzeug-Medienversorgung (optional moglich)
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Unser Katalog fur Robotermechaniken

autonox Robotics bietet Ihnen eine grofe Auswahl an Robotermechaniken fur jede Steuerung.
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Made in Germany

m Stabilitat:
Die autonox-Armgelenke konnen sich im Betrieb
nicht selbststandig I6sen und sind sehr steif.

m Hochste Verfugbarkeit:
Spezielle autonox-Getriebe fur parallelkinematische
Roboter.

m Wartung:
Die meisten autonox-Robotermechaniken sind
wartungsfrei.

m Kompakte Bauweise
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Designed
Developed and
Made in Germany

High-End Getriebe
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Customized Design

m |hr Firmenlogo oder Roboterbezeichnung auf der Mechanik
m |hr Firmenlogo auf dem Typenschild
m Firmenspezifische Farben

m Anpassung der Ersatzteilliste .'] \

Ihre Ersatzteilliste

Ihre Farben Ihr Typenschild Ihr Firmenlogo oder Ihre Roboterbezeichnung

26 Mehr Informationen auf www.autonox.com



QR

Die Wettbewerbsvorteile von autonox Robotics auf einen Blick

m Robotermechaniken flr jede Steuerung: m Kompakte Bauweise
Der gesamte Automatisierungprozess kann auf m Vereinfachte Konstruktion des Maschinenrahmens...
nur einer Steuerungsplattform realisiert werden. .. da sich i.d.R. alle Motoren unterhalb der Kopfplatte
m Patentierte innen liegende Werkzeug- befinden.
Medienversorgung und Drehmomentwellen: m Konsequentes Hygienic Design:
Dies verringert den Verschleis und erhoht Alle verwendeten Materialien sind zugelassen.
die Leistung.

m Customized Design:

- S;abilitét: ) e Firmenspezifische Design-Anpassungen maoglich.
Die autonox-Armgelenke konnen sich im

Betrieb nicht selbststandig I6sen und sind sehr
steif.

B Qualitat made in Germany:
Die autonox-Robotermechaniken werden zu

. . ) 100% in unserer Maschinenfabrik entwickelt und
m Hochste Verfugbarkeit... hergestellt.

..wird Ihnen beispielsweise durch unsere
speziellen autonox-Getriebe fur parallel-
kinematische Roboter gewahrleistet.

m Wartung:
Die meisten autonox-Robotermechaniken
sind wartungsfrei.
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